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Einleitung

www.rimax-hochwasser.de/projekte.htm
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Aufbereitung der gewahlten Messdaten
Wahl der Kalibrierungsparamter mit Startwerten Px(0)

Simulation rmit
dem Parameterset
Px(i)

Berechnung der Zielgrée 2G(i)
(Differenz gemessene und simulierte Werte)

nein: Wahl eines neuen Parametersets

Uberpriifung des Abbruchkriteriums
2G(i) < ZGyrons

ja: kalibriertes Parameterset gefunden!




Beliebige Parameter!




Unsichere Parameter

Querprofile:

mehrere Jahre alt, Veranderung nach jedem Hochwasser

Rauhigkeit:

Werden kalibriert an Ereignisse
(Pegelmessung mit Fehlern behaftet, besonders HW-Ereignisse)

Vegetation bzw. Sohlzustand (besonders im Vorland) ist nicht stationar
(kann der kalibrierte Zustand flr Vorhersagen herangezogen werden?!)

Digitales Gelandemodell:

Laserscanning ist mit Fehlern behaftet

Einleitung

Grundlagen Abfluss Q:

e wie genau ist der vorhergesagte Abfluss (Vorhersagemodelle)
Parameteruns.

Modellunsicherheit

Zusammenfassung
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Generierung von
Zufallsvariablen

Transformation zu
Parametergrof3en

=1:3000f Parameteriibergabe in

das Modell

Simulation

Einlesen des
simulierten
Wasserstandes
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Monte Carlo Sin

Parameter

Generierung

Q HQ100 £ 15
%
kyFS 30 — 44 m'?/s
ke VL 18 — 32 m¥3/s
Yes +0,2m
YL +0,15 m

KONTROLL-FLAECHE :
Betroffene Kilometerkacheln : 4342_5471

Anzahl der LASER-Punkte :

Standardabweichung{innerefabsolut) :

Hoehendiff. < 0.2 m :
Max. Hoehendifferenz :
Hoehen-Vearsatz :

[Punkte]
2550

name _top_DGM_alles.gkh

10472

0.034/ 0.057 [m]
100.000%
0.159 [m]

0.046 [m]

2040 -

1530 HH

1020

Ing

510

||I|I|I|I|I|I|I|I|I|I|I|I|I|I|I|I|I|I|I|I|I|I|I|I|| Diﬁ

-0.5 -0.2

Skala-Definition :

Skala = 0.02[m] Schranke = 0.2[m]

Landesamt fuer Vermessung und Geoinformation

0.2 0.5 [m]

Berechnet am :10.08.2006 12:03:42
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HQ100-b HQ100-c
A hﬂ—:f ar Ah Quantile Ah Max A hQ-u. antile

0,45 0,23 0,26 0,13
0,55 0,25  035-040 0,20
0,38 0,20 0,23 0,11

Fa HQs-b
Aharar Ahg. Ahnrar |Ahg.  Bharar  Ahg.

0,24 0,41 0,21 0.38
025-034] 05  022-032 042
0,2 0,43 0.19 0.53




[m]
B <001
[ 0.01-0.04
[ ]o04-006
[ Joos-008
I 0.08-0.1
o1

Ah stat. — instat

. fur mittl. Parameterwerte
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[m]

B o
[ -0.15--01
[ ]-010--005
[ ]-005-005
[ Joos5-01
B o.10-015
o5

Sobek minus Hydro_AS

HQ100 stat.




HQ100 stat.

Wasserspiegeldifferenzen fir HQ100 + 15%
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Zusammenfassung

- Objektive Kalibrierung lasst sich gut anwenden, Parameterraum klein wahlen

-Hybride Modelle ein weiteres Werkzeug flr ein weiteres Anwendungsgebiet
~ grof3e Flachen mit kleinen Kanalstrukturen
~ keine Berlcksichtigung von Verlusten infolge Impulsaustausch
~ Abwagen der Anwendbarkeit (Kopplungskonzept fur die Fragestellung?)

- Scheitelabminderung infolge Retention auf 27 FKM ist zu vernachlassigen
- Wassertiefen bei stat. und instat. Betrachtungsweise nahezu identisch

- mogliche Wassertiefenschwankung infolge Parameterunsicherheit
im dm-Bereich (tiber 50 %)

- mogliche Wassertiefenschwankung infolge Modellauswahl im dm-Bereich (bis
zu 50%)

Einleitung
Grundlagen
Kalibrierung : . :
Parameteruns. Vielen Dank fur Ihre Aufmerksamkeit!
Modellunsicherheit
Zusammenfassung
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